Proiecte de an SMOA

1. Interfaţă serială de tip RS 232 pentru microcontrolerele PIC16F8X

Să se conecteze microcontrolerele PIC16F8X la o interfaţă serială de tip RS 232.

Caracteristici:

· microcontrolerul poate avea rol de transmiţător sau de receptor;

· se va stabili o modalitate de modificare a vitezei de transfer;

· se va asigura o soluţie pentru controlul fluxului.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· descrierea sumară a interfeţei RS 232;

· conectarea hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

2. Conectarea microcontrolerelor SAB80(3)C166 la magistrala I2C

Să se conecteze microcontrolerele SAB80(3)C166 la magistrala I2C.

Caracteristici:

· microcontrolerul poate avea rol de master sau de slave;

· se vor stabili performanţele interfeţei.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· descrierea sumară a magistralei I2C;

· conectarea hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

3. Conectarea microcontrolerelor M68HC11 prin interfaţa serială sincronă SPI

Să se conecteze 4 microcontrolerele Motorola M68HC11 prin intermediul interfeţei seriale sincrone SPI.

Caracteristici:

· se va asigura ca oricare microcontroler să poată avea rol de master sau de slave;

· se vor stabili performanţele reţelei.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· descrierea sumară a interfeţei SPI;

· conectarea hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

4. Conectarea microcontrolerelor M68HC11 la magistrala USB

Să se proiecteze o interfaţă între microcontrolerele M68HC11 şi magistrala USB.

Caracteristici:

· se va asigura conectarea hardware şi software la magistrala USB fie prin resurse proprii fie prin intermediul unui alt microcontroler care include o interfaţă USB;

· se vor preciza performanţele interfeţei.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· descrierea sumară a magistralei USB;

· conectarea hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

5. Conectarea microcontrolerelor 80C51 la magistrala CAN

Să se proiecteze o interfaţă între microcontrolerele 80C51 şi magistrala CAN.

Caracteristici:

· se va asigura conectarea hardware şi software la magistrala CAN fie prin resurse proprii fie prin intermediul unui alt microcontroler care include o interfaţă CAN;

· se vor preciza performanţele interfeţei.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· descrierea sumară a magistralei CAN;

· conectarea hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

6. Conectarea unui microcontroler 80C51 la Internet
Să se proiecteze o interfaţă între un microrontroler 80C51 şi Internet.

Caracteristici:

· se va asigura conectarea microcontrolerului 80C51 la Internet fie prin resurse proprii fie prin intermediul altui microcontroler care conţine interfaţa hardware şi software la Internet;

· se vor stabili tipurile de aplicaţii ce pot fi rezolvate cu o asemenea interfaţă.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o descriere a modului de conectare la Internet;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

7. Conectarea unui microcontroler Motorola M68HC11 la Internet
Să se proiecteze o interfaţă între un microrontroler Motorola M68HC11 şi Internet.

Caracteristici:

· se va asigura conectarea microcontrolerului M68HC11 la Internet fie prin resurse proprii fie prin intermediul altui microcontroler care conţine interfaţa hardware şi software la Internet;

· se vor stabili tipurile de aplicaţii ce pot fi rezolvate cu o asemenea interfaţă.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o descriere a modului de conectare la Internet;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

8. Yală electronică

Să se proiecteze o yală electronică utilizînd microcontroler M68HC11 sau PIC16F8X.

Caracteristici:

· yala va fi comandată de o minitastatură mecanică cu 16 contacte;

· sistemul va comanda o yală electrică ale carei caracteristici electrice sunt cunoscute;

· atunci cînd sistemul nu lucrează va trece în mod de lucru cu consum redus;

· se va asigura şi posibilitatea schimbării codului de acces;

· sunt necesari 2 studenţi.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a yalei electrice;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

9. Module de afişare cu LCD conectate la microcontrolerele PIC16F8X

Să se conecteze un modul de afişare LCD alfanumeric şi unul grafic la microcontrolerele PIC16F8X.

Caracteristici:

· interfaţa va fi serială;

· se va oferi posibilitatea de a alege modulul pe care se face afişarea;

· se vor prevedea toate rutinele necesare afişării;

· informaţia care se afişează va fi preluată din memorie, din o zonă prestabilită.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a modulelor LCD folosite;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

10.  Module de afişare cu LCD conectate la microcontrolerele SAB80(3)C166

Să se conecteze un modul de afişare LCD alfanumeric şi unul grafic la microcontrolerele  SAB80(3)C166.

Caracteristici:

· se va oferi posibilitatea de a alege modulul pe care se face afişarea;

· se vor prevedea toate rutinele necesare afişării;

· informaţia care se afişează va fi preluată din memorie, din o zonă prestabilită.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a modulelor LCD folosite;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

11.  Comanda unui motor pas cu pas cu microcontroler PIC 16F8X

Să se proiecteze o interfaţă pentru comanda unui motor pas cu pas de către un microcontroler PIC16F8X.

Caracteristici:

· interfaţa va asigura toate modurile de lucru pentru motorul pas cu pas;

· se va prevedea o modalitate prin care utilizatorul poate comunica cu microcontrolerul.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a motorului pas cu pas;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

12.  Comanda unui motor de curent continuu cu microcontroler SAB 80(3)C166

Să se proiecteze o interfaţă pentru comanda unui motor de curent continuu de către un microcontroler SAB 80(3)C166..

Caracteristici:

· interfaţa va asigura toate modurile de lucru pentru motorul de curent continuu;

· se va prevedea o modalitate prin care utilizatorul poate comunica cu microcontrolerul.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a motorului pas cu pas;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

13.  Termometru digital cu microcontroler PIC16F8X

Să se proiecteze un termometru digital cu microcontroler PIC 16F8X. Afişarea temperaturii se va face pe un modul de afişare cu segmente. 

Caracteristici:

· se va utiliza un senzor de temperatură digital;

· se va asigura o rezoluţie de măsurare cât mai mare;

· afişarea temperaturii va fi continuă.

Proiectul va cuprinde:

· prima pagină cu titlul şi autorul;

· enunţul;

· o scurtă descriere a senzorului folosit;

· schema hardware + descriere;

· programele + comentarii + descriere;

· bibliografie, surse de informare.

